
《AI + 具身智能》
焦波老师  AI+数字化转型资深顾问、前麦肯锡战略顾问

模块一：AI + 具身智能基础与核心技术

第一讲：具身智能基础概念

具身智能的定义、发展历程与关键里程碑事件回顾，兼顾零基础群体，用通俗表述拆解核

心内涵

对比传统机器人技术，阐述具身智能的独特优势与创新点，解读其作为生态构建核心的价

值

结合实际生活场景，举例说明具身智能的应用现状，如家庭服务机器人、物流仓储机器人

等，贴合园区生态共建相关场景

第二讲：多模态感知技术详解

视觉感知：介绍摄像头、深度相机等视觉传感器工作原理，讲解图像识别、目标检测、语

义分割等关键算法，分析视觉感知在机器人导航、物体抓取中的应用案例，空间感知相关

基础内容

听觉感知：阐述语音识别、声音定位等技术原理，展示语音交互在具身智能系统中的实现

方式与效果，结合灵巧手等设备的交互场景说明

触觉感知：讲解触觉传感器的类型与工作机制，探讨触觉反馈在机器人精细操作中的重要

性与应用实例，融入灵巧手、机器人自由度相关内容，普适性解读其技术要点与应用价值

多模态数据融合方法：介绍数据层、特征层、决策层融合的技术手段，分析如何通过多模

态融合提升具身智能系统对环境感知的准确性与全面性，关联数据感知训练相关需求

第三讲：自主决策技术剖析

决策树、强化学习、深度学习等决策算法原理讲解，兼顾零基础群体，简化复杂公式与理

论，聚焦核心逻辑

以机器人在复杂环境中的路径规划、灵巧手精细操作为例，说明如何运用强化学习算法实

现自主决策，结合端云训推协同架构案例

探讨基于大模型的决策优化策略，分析大模型在处理复杂决策任务时的优势与挑战，简要

介绍主流具身大模型的适配与应用思路

第四讲：底层平台开发技术与数字训练场解析

具身智能底层平台开发技术路径讲解，介绍核心工具集与开发流程，贴合基座平台开发需

求，普适性解读技术要点

数字训练场/素材场解析：介绍国内国际主流模式、构成、配置，分析其在具身智能发展中

的作用、落地路径及所需软硬件支撑



简要说明具身智能产业所需人才体系，涵盖技术、应用等相关岗位的核心能力要求，为产

业人才培养提供方向

模块二：场景案例分析与行业应用融合

第五讲：机器人场景案例深度剖析

工业机器人：分析在汽车制造、电子产品生产、精密制造等行业中，具身智能工业机器人

如何实现精准装配、物料搬运、质量检测等任务，讲解其系统架构、技术难点与解决方案，

融入数据感知训练、模型平台应用及灵巧手相关案例，提及园区企业协同应用场景

服务机器人：以酒店服务机器人、医疗护理机器人、养老机器人为例，探讨具身智能在服

务场景中的应用模式，包括人机交互设计、任务执行流程优化、用户体验提升等方面，结

合日本老龄社会经验解读养老机器人的应用价值

特种机器人：介绍在消防救援、水下探测、太空探索等特殊环境下，具身智能特种机器人

的关键技术与应用案例，如耐高温、高压、辐射等环境适应性技术，环境感知与自主决策

的协同应用

第六讲：国内对比国外具身智能

国外主流公司具身智能布局情况，重点关注底层平台、数字训练场及灵巧手等核心领域的

技术布局

国内与国外差异化比较，聚焦底层平台开发、场景应用、生态构建及数字训练场发展的差

异点，结合我国园区生态优势分析

我国在具身智能产业应用优劣势分析，明确我国在场景落地、政策资本支持、生态协同中

的优势，及核心技术、人才方面的提升方向，贴合集团生态构建者定位

国内外具身智能数字训练场、底层平台的差异化对比，为我国相关领域发展提供参考

第七讲：具身智能行业产业应用展望

具身智能在个人家庭、社区、企业及园区生态中的应用展望，重点探讨园区内企业协同共

建的场景潜力

养老机器人是否是未来老龄化一个解题思路？对比日本老龄社会经验，分析其产业发展潜

力与落地难点

家庭保姆机器人、陪伴式机器人（儿童教学、情感陪伴）产业分析，结合政策与资本加持

背景，解读产业发展趋势

政策与资本加持下具身智能行业产业发展态势，分析其对底层平台开发、数字训练场建设

及人才培养的推动作用

第八讲：具身智能产业人才体系构建

具身智能产业发展所需人才类型、能力要求，涵盖底层平台开发、数字训练场运营、场景

应用落地等相关岗位



结合行业发展趋势，探讨具身智能人才培养路径，为企业及从业者提供参考，贴合集团人

才储备与培养需求
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